
上位机使用说明

安装驱动与上位机软件

安装驱动

在提供的安装包路径下选择驱动安装包,如果 XP、WIN7_32_64 位系统，请安装

“USBCAN Driver for Windows-x86-1.0.0.exe”，WIN8、WIN10 系统，请安装“USBCAN

Driver for Windows 10-amd64-1.0.1.exe”，如图 1-1。

图 1-1

安装上位机软件

在提供的安装包路径下选择上位机 exe 文件进行安装，软件环境要求.net 4.0

及以上版本，如图 1-2。



图 1-2

常用功能

选择波特率

在上位机右上处找到“通信波特率”下拉框选择选择你现在要使用的波特率，

以 250K 为例，如图 2-1。

图 2-1



模块选择

在上位机右上处找到“模块选择”下拉框选择选择你现在要连接模块编码，以

0号编码为例，如图 2-2。

图 2-2

打开/关闭设备

在上位机右上处找到“启动系统”下拉框选择设备状态 ON/OFF，ON 为例，如

图 2-3。



图 2-3

发送数据

输入发送 ID：在上位机左下处数据下发功能区中找到“CAN 通信指定(ID):0X”

输入框中输入发送 ID，以 0X1806E54 ID 为例，如图 2-4。

图 2-4

输入发送数据：在“数据(HEX) Byte0-Byte7”输入框中输入发送数据，03 56

08 09 00 00 00 00 为例，如图 2-5。



图 2-5

发送数据：选中“连续发送”选择框开始发送数据，如图 2-6。

图 2-6

修改参数

解锁参数：上位机选择“调试参数”页面，在右下位置点击“修改参数”按钮，

如图 2-7。

图 2-7

设置参数： 在 0-39 号参数输入框选中预更改输入框，删除原数据且写入新数



据，更改 22 号参数为例选中“22.电池低压下限值 SVVV”输入框删除 0 写入 20，

如图 2-8。

图 2-8

上锁参数：在右下位置点击“确定修改”按钮对修改参数进行最终确认，如图

2-9。

图 2-9



导入参数

导入参数：在调试参数页面点击“导入参数”按钮，弹出对话框选择文件，然

后点击“打开”如图 2-10。(导入参数范围 0-34)

图 2-10

上锁参数：在右下位置点击“确定修改”按钮对导入参数进行最终确认，如图

2-11。



图 2-11

导出参数

导入参数：在调试参数页面点击“导出参数”按钮，弹出对话框输入保存文件

名，然后点击“保存”如图 2-12。(导出参数范围 0-34)。

图 2-12



下载程序

选择下载文件：点击 按钮，弹出对话框选择 HEX 文件，然后点击“打

开”如图 2-13。

图 2-13

建立下载通信：双击“握手”按钮，当“校验握手数据” 建立通信成功

否则失败，需多次点击握手。如图 2-14。



图 2-14

下载程序：点击“下载”按钮，进度条显示下载进度，如图 2-15。

(下载按钮请不要双击或者多次点击，双击或者多次点击存在下载失败可能性

需要重新下载。)

图 2-15

下载完成：下载完成，下载页面自动复位如图 2-16。

图 2-16



常用问题解答

问题：上位机无数据或者数据不更新，CAN 盒 ERR 灯闪烁？

检查点：检查波特率是否匹配，CANH CANL 是否反接，CANH CANL 信号定义是

否正常,CANH CANL 是否接触不良。

问题：上位机无数据或者数据不更新，启动上位机 CAN 盒 ERR 和 CAN0/CAN1

同步闪烁？

检查点：检查驱动是否正确安装（使用官方 CANalyst 软件验证收发）。

问题：上位机无数据或者数据不更新,CAN 盒 ERR 熄灭，CAN0/CAN1 闪烁？

检查点：产品供电是否正常，CAN 盒使用通道是否正常(双通道产品默认 0 通

道)，CANH CANL 是否接触不良，检查产品是否有程序。

问题:下载程序失败，握手成功，未到 100% 停止？

检查点：是否存在双击或者多次下载按钮情况。

问题：下载环节，握手无反应？

检查点：握手之前检查调试界面是否可以交互，供电是否正常，产品是否处于

休眠模式。
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